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OPIS INWESTYCJI

1.  WSTEP

Nazwa inwestycji: Zagospodarowanie zbiornikdw przy ulicy Okr  eznej
w Chmielowicach dla celéw rekr eacyjnych

Inwestor: Gmina MORAWICA, 26-026 Morawica, ul. Spacerowa 7
Adres budowy:  Chmielowice, ul.Okr ezna, 26-026 Morawica
Lokalizacja: Chmielowice , dz. nr nr ewid. 162/4, 172, 180.

2. PARAMETRY TECHNICZNE

2.1.  Przedmiot inwestycji
Przyjeto do realizacji nastepujgce elementy:

- czasza zbiornika — do rewitalizacji poprzez odmulenie dna i uksztattowanie skarp
- schody terenowe na gruncie potgczone z podestem i $ciezkg spacerowa;
- wyptaszczone wyniesienia terenu do lokalizacji placow do gier i zabaw
zespotowych;
- W granicy dziatki na koronie zbiornika STAW Il ogrodzenie z siatki na stupkach
- gabiony kamienne na koronie STAW II w siatkach stalowych celem wzmocnienia
skarp, budowa muru oporowego w granicy dziatki i dla waloréw estetycznych;
- obsianie skarp mieszanka traw
- przy ulicy Okreznej pas zieleni z rabatg kwiatowa;
- wyposazenie sprzetowe:
v tawki parkowe — min. szt 4
kosz na $mieci typu ulicznego o poj. ok. 50-60 |- min. szt. 1
hustawka 2.siedziskowa
szachownica do gry ,w klasy”
urzadzenia sitowe do ,fithess pod chmurkg”
stojaki na rowery —z mozliwoscig ustawienia min. 4 rowerow;

ASANENENEN

2.2. Bilans terenu

Powierzchnia terenu w granicach opracowania - 5418,0 m?
Powierzchnia lustra wody - 3100,0 m?
Powierzchnia posadowienia gabiondw - 29,0 m?
Powierzchnia tarasu - 42,0 m?
Powierzchnia podestu i schodéw na gruncie - 22,0 m?
Powierzchnia chodnikow - 178,0 m?
Powierzchnia stanowisk rekreacyjnych - 46,0 m?
Powierzchnia mostka - 11,0 m?
Powierzchnia przepustu doptywowego - 5,0 m?
Powierzchnia skarp - 530,0 m?

Powierzchnie trawiaste /bez skarp/ - 1455,0 m?



1. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |

ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH STO-1

CPV 45212220-4 Roboty budowlane zwigzane z wielofunkcyjnymi obiektami
rekreacyjno - sportowymi

WYMAGANIA OGOLNE

Okre $lenia podstawowe

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do nadzoru nad
realizacjg Robo6t i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliczen,
szkicow i ewentualnie dodatkowych zalgcznikdéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz
Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacjg
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie In zyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Roboét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem Dokumentaciji
Projektowe].
Slepy kosztorys — wykaz Rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania

l. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach zadania:

Zagospodarowanie zbiornikdw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celow rekreacyjnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p.1.1



1.3

Zakres roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w n/n STO obejmujg wymagania wspoélne dla robot objetych nizej

Kod

1.4.

Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg budowlana w zakresie
zgodnym z przedmiarem robot. Wszelkie watpliwosci dotyczgce zakresu robot, jakosci
materialtdbw czy sposobu wykonania poszczegoélnych elementéw zamowienia nalezy
rozstrzygnaé przed ztozeniem oferty przetargowej. Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny
za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami

wymienionymi SST:

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-1.01
CPV 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty
ziemne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA  SST-1.02
CPV 45262210-6 Roboty fundamentowe

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA  SST-1.03

Roboty ciesielskie - szalowanie konstrukcji stop fundamentowych, stupéw, podciggow.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-1.04.
PCV 45233120-6 Roboty w zakresie drég- podbudowa z kruszywa kamiennego
tamanego stabilizowanego mechanicznie;

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST -1. 05.

PCV 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni - nawierzchnie
trawiaste.

Ogdlne wymagania dotycz gce Robét

Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zam

awiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze

wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz 1 egz.
Dokumentaciji Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac :

opisowg i graficzng czesc¢ projektowanego obiektu budowlanego
przedmiary robot

1.4.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione chocéby
w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej

dokumentacji.



Wykonawca nie moze wykorzystywac bleddéw lub opuszczen w dokumentacji projektowej, a
o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow
ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z
dokumentacjg projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatldw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosc¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w peni zgodne z dokumentacjg projektowg
lub ST i wplynie to na niezadawalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykarnczania robot
Wykonawca bedzie:

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, sktadowisk i drog dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru itp.

1.4.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie calej budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania



tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakohczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajgcy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatbw od whasciwych organéw
administracji panstwowej.

1.4.5. Ochrona wlasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na terenie budowy i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz, bedgcych wiascicielami
tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca jest
zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przelozenia instalacji i innych urzgdzeh na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY
2.1. Zr6dta uzyskania materiatéw

Co najmniej na tydzieh przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegoélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest
do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolenn od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wigczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploataciji zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym:
opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatébw do
robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc¢ i
whasciwosc¢ do robot i bylty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.



2.4. Materialy nieodpowiadaj agce wymaganiom

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ziozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robo6t niz te, dla ktorych zostaly zakupione
to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
Zzamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i harzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow
umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materiatdw/sprzetu na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposoéb ciggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whlasciwosci przewozonych
materiatéw.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umows3.

Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drdég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robo6t oraz poleceniami Inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot i przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialdbw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako $ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jako $ci Robot

Celem kontroli robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggnac¢ zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robo6t i jakosci materialdw oraz zapewni
odpowiedni system kontroli.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz rob6t z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych



badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowac wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badah Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdow u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wilasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowg i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktore spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

1. W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

2. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

3. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru rob6t. Powinny by¢ udostepnione na zyczenie Inzyniera.



Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych wyzej, nastepujgce dokumenty:

dziennik budowy

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

operaty geodezyjne

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty czesciowe odbioru robot,

protokoty narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych rob6t i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera
na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ustalonej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robét i materiatow

Obmiar robot i ilosci materiatow, dokonywany bedzie w jednostkach przyjetych w kosztorysie
inwestorskim i przedmiarze robét

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robo6t bedg
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa ich legalizaciji.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajagcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi



szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi korncowemu.

8.1. Odbior robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie,
jednak nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior cz esciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeéci rob6t i dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢é wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.



8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robaét jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce

dokumenty:

Dokumentacije projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesl
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

. Specyfikacje techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

. Rejestry obmiaréw (oryginaty).

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST,

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

. Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow

zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru

10. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego

nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe Ilub uzupelniajgce bedag

zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

co~NOOTh~,WN

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.4. Odbior ko ncowy

Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior wstepny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia Ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu - przy robotach dodatkowych.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$é (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnymi kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.



Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Ptatnosci bedg realizowane zgodnie z warunkami Umowy.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Prawo budowlane, normy i warunki techniczne, Swiadectwa jakosci, aprobaty i itp.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-1.01

CPV 45111200-0 ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD
BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przygotowawczych i ziemnych pod elementy zadania
inwestycyjnego:

Zagospodarowanie zbiornikdw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celéw rekreacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét ziemnych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych zwigzanych z
posadowieniem fundamentow tarasu, fundamentow pod gabiony kamienne, ptyt betonowych
schodéw terenowych, ksztattowania terenu dziatki objetej zadaniem inwestycyjnym.

Zakres robot obejmuje:

- zdjecie warstwy humusu

- wykopy pod fundamenty i przemieszczenie hadmiaru gruntu;
- usuniecie warstw nasypowych zbednych dla projektu;

- wyprofilowanie skarp

1.4. Okre $lenia podstawowe

Wykop — budowla ziemna w postaci odpowiednio uksztattowanej przestrzeni powstalej w
wyniku usuniecia z niej gruntu.

Odktad — miejsce czasowego skladowania uzyskanego z wykopdw gruntu obok wykopu
celem ich ponownego wbudowania lub miejsce odwiezienia tychze gruntdow na sktadowisko
state, jesli nie sg przewidziane do ponownego wbudowania.

Gtebokos¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczona w OSi

wykopu.
Pozostate okreslenia podstawowe zdefiniowano w ST-1. Cz. ogdlna.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1. cz. og6lna w punkcie 5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 2.



2.1. Grunty uzyskane z wykopow

Grunty te zgodnie mozna ponownie wbudowaé za wiedzg i zgodg Inzyniera. Nadmiar gruntu
lub grunt jakosciowo zlty Wykonawca przewiezie j na odktad w miejsce wskazane przez
Inwestora.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 3. Do wykonania
wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ uzyty sprzet jn: koparka kotowa o malej po;.
tyzki i samoch6d samowytadowczy. Sprzet uzyty przez Wykonawce powinien by¢ zgodny z
jego ofertg i uzyskac akceptacje Inzyniera.

4.  TRANSPORT
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 4.
4.1. Transport humusu i darniny

Humus i darning nalezy przemiesci¢ na trawnik obok miejsca budowy do dyspozyciji
Inwestora.

4.2. Transport gruntu z wykopow

Grunt wydobyty w czasie wykopéw nalezy przewozi¢ samochodami samowyladowczymi
miejsce odkladu wskazane przez Kierownika projektu. Wybor metod i srodkdéw
transportowych powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zatadunku. Wydajnos$¢ srodkow transportowych winna by¢ dostosowana do
wydajnosci sprzetu urobkowego. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad odlegtosci
zatwierdzone umowg z Inwestorem nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy do
dodatkowej zaptaty za transport, o ile nie zaakceptowat tego Inspektor Nadzoru
inwestorskiego, a Inwestor nie zmienit warunkéw umowy na wykonanie rob6t aneksem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 5.
5.1. Zasady wykonywania robot

Wykonawca winien wykonywac¢ wykopy zgodnie z dokumentacjg projektowa, a niezaleznie
od danych projektowych przestrzegac ponizszych zasad:

v" Przy wykopach zmechanizowanych pod fundamenty i instalacje podziemne
zatrzymaC kopanie na poziomie ok. 20 cm powyzej rzednej projektowej;
warstwe te usuwa sie recznie przed rozpoczeciem robo6t fundamentowych, aby
ochroni¢ grunt w poziomie posadowienia przed wptywem warunkow
atmosferycznych lub nieumysinego spulchnienia;

v' Spody wykopéw pod fundamenty, w przypadku nieumys$inego przekopania
nalezy wypeltni¢ chudym betonem lub piaskiem stabilizowanym cementem;

v Wykopy nalezy wykona¢ w jak najkrotszym czasie i mozliwie szybko
wykorzystac¢, aby unikng¢ osuwania sie skarp;

v/ Zasypanie wykopoéw zaraz po wykonaniu fundamentéw, aby nie dopusci¢ do
naruszenia struktury gruntu wskutek dziatania warunkéw atmosferycznych;

v Do zasypywania fundamentéw nalezy uzywaé¢ gruntdw z tych wykopow
od[obwiednio je zageszczajac, chyba, ze projekt przewiduje wymiane gruntu i
nalezy wtedy uzy¢ np. piasku rzecznego;



v' Przy zasypywaniu wykopdéw grunt nalezy zageszczaé warstwami:
- 20 cm przy zageszczaniu recznym;
- 50 cm przy zageszczaniu mechanicznym;
v" Nie wolno uzywa¢ do zasypywania wykopéw gruntdw zamarznietych, torfow,
darniny, humusy itp.;
v Do rob6t pomocniczych nalezy uzywac:
- do zageszczania gruntu — wibratory, ubijarki;
- do usuwania zakrzaczen — siekiery, sekatory;

5.2. Zageszczenie gruntow w wykopach

Wymagane wartosci wskaznika zageszczenia Is w wykopach/ podtoze/:

Strefa korpusu /podtoza/ Minimalna wartosc I
Gdrna warstwa poditoza w wykopie 20 1,025
cm

Na gtebokosci w-wy 20-50 cm od 0,98

powierzchni rzednej projektowej

5.3. Doktadno $¢é wykonania wykopow
Odchylenia wymiarow liniowych oraz rzednych winny by¢é podane w projekcie.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 6.
7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 6.
7.1.  Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarows jest:
v 1 m® ( metr szescienny) wykonania rob6t w wykopach z transportem na okreslong
odlegtos¢

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 8.

9. PODSTAWOWE PLATNO SCI
Ogolne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane (Dz.U. Nr 207/2003,p0z.2016 z
pozn. zm.)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA  SST-1.02

CPV 45262210-6 ROBOTY FUNDAMENTOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6lowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t fundamentowych pod elementy zadania inwestycyjnego:

Zagospodarowanie zbiornikdéw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celéw rekreacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
Zlecaniu i realizacji rob6t betonowych i zelbetowych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia niniejszej SST dotyczg zasad wykonania robét fundamentowych zwigzanych z
posadowieniem bezposrednim elementow inwestycyjnych.

Zakres robot obejmuje:

» wykonanie fundamentéw betonowych tarasu zgodnie z dokumentacjg projektowa;
» wykonanie fundamentu i Sciany przyczotka przepustu ;

» wykonanie fundamentéw pod gabiony kamienne;

» wykonanie hydroizolacji elementéw betonowych.

1.4. Okre slenia podstawowe

Fundament — najnizej potozona czes¢ konstrukcji obiektu budowlanego /budynku Iub
budowli/ bezposrednio stykajgca sie z podtozem gruntowym.

Podloze gruntowe - podioze obiektu budowlanego — sg to utwory geologiczne zewnetrznej
czesci skorupy ziemskiej, na ktorej sg posadowione fundamenty.

Posadowienie bezposrednie — gdy obcigzenie jest przekazywane na nosng warstwe gruntu
zalegajgca bezposrednio pod podstawg fundamentu.

Glebokos¢ posadowienia — odlegtos¢ w pionie podstawy fundamentu od poziomu terenu.

Fundamenty plytkie — posadowione bezposrednio na nosnej warstwie gruntu, zalegajgcej od
poziomu terenu na takie] gtebokosci, do jakiej mozna wykona¢ wykop otwarty bez
specjalnych umocnieh zboczy i bez obnizania poziomu wody gruntowe;.

tawa fundamentowa — fundament pod scianami posadowiony bezposrednio.

Stopa fundamentowa — fundament pod stupem posadowiony bezposrednio.



Beton — sztuczny kamieh otrzymywany w wyniku twardnienia mieszanki betonowej,
skladajgcej sie z kruszywa, cementu i wody.

Beton zbrojony / Zelbet / - materiat powstaly z polgczenia betonu i stali.

Beton towarowy — mieszanka betonowa urobiona poza budowg w weZle betoniarskim
/wytwérnia betonu/ w technologii uprzemystowionej i dostarczana na budowe transportem
specjalistycznym stosownie do potrzeb technologicznych.

Stal zbrojeniowa — stal w postaci pretéw gtadkich lub zebrowanych, stanowigca wkiladke do
konstrukcji z betonu w ilosci nieprzekraczajacej 5% objetosci, przenoszaca w tejze
konstrukcji gtdwnie naprezenia rozciggajace.

Konstrukcje monolityczne z betonu - realizowane bezposrednio w miejscu wbudowania
mieszanki betonowej, z wkladkg ze stali zbrojeniowej lub bez, charakteryzujgca sie duza
sztywnoscig, gdyz wszystkie jej elementy stanowig jednolitg catos¢, a wiec wykazujg tzw.
ciggtos¢ konstrukcyjna.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 2.
2.1. Materialy podstawowe

Beton — do wykonania fundamentéw nalezy uzy¢ mieszanki betonowej w postaci betonu
towarowego, zwyktego, konstrukcyjnego, klasy C16/20 wg dokumentacji projektowej; /wg
PN-B-03264:2002/.

Stal zbrojeniowa — nalezy zastosowac stal wskazang w dokumentacji projektowej. Cechy
stali wg PN-B-03264:2002

2.2. Materiaty pomocnicze, komponenty

Woda- moze by¢é uzywana do pielegnacji betonu bez badan laboratoryjnych tylko woda
wodociggowa pitna — wg PN-B-32250.

Cement - do wykonania ewentualnych podsypek z suchych mieszanek cementowo-
piaskowych lub mieszanki chudego betonu nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5,
portlandzki z dodatkami lub hutniczy; wg PN-B-19701.

Piasek — do wykonywania warstw podsypkowych i wyréwnawczych powinien spetnia¢
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1i 2.

Materiaty izolacyjne- emulsje, folie, papy: materiaty systemowe; nalezy stosowac zgodnie z
zaleceniami i rozwigzaniami technologicznymi producenta systemu.

3.  SPRZET

Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 3. Sprzet uzyty przez
Wykonawce powinien by¢ zgodny z jego ofertg i uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 4. Zaréwno transport
betonu jak i stali musi by¢ zrealizowany w warunkach zapewniajgcych bezpieczenstwo w
ruchu drogowym oséb trzecich. Ewentualne zanieczyszczenie trasy przewozu betonu
mieszankg betonowg Wykonawca usunie na wiasny koszt.



5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 5.
Wykonawca winien wykonywac roboty fundamentowe zgodnie z dokumentacjg projektows.

5.1. Zasady wykonywania robot
Roboty fundamentowe nalezy wykonywac:

- zgodnie z projektem, w ktérym sg podane warunki posadowienia i konstrukcja fundamentu;
- roboty te mozna rozpoczaé¢ po odbiorze podtoza gruntowego;

- odbior podioza bezposrednio przed wykonaniem fundamentéw, ale przed utozeniem
podsypki piaskowo-zwirowej, chudego betonu lub innej warstwy wyréwnawczej;

Konstrukcje z betonu realizuje sie na miejscu wbudowania mieszanki betonowej, w tym
wypadku na placu budowy. Na ich wykonanie sktadajg sie nastepujgce czynnosci:

Ustawienie deskowania konstrukcji,

Przygotowanie i montaz zbrojenia

Dostarczenie z wytworni, utozenie i zageszczenie mieszanki betonowej,
Pielegnowanie betonu i zdjecie deskowania po uzyskaniu przez beton wymaganej
wytrzymatosci.

YV VY

5.2.  Warunki techniczne wykonania robé6t

5.2.1. Deskowania

Deskowania powinny zapewni¢ sztywno$¢ i niezmiennos¢ wymiarow konstrukcji podczas
uktadania zbrojenia, betonowania i dojrzewania betonu, a wiec w calym okresie ich
eksploatacji.

Deskowania taw lub stop fundamentowych wykonuje sie z tarcz zbijanych z desek grubosci
25 mm, usztywnionych naktadkami /knapami/ z desek 38 mm lub bali 50 mm. Mozna
stosowac tez deskowanie systemowe: stalowe, stalowo-sklejkowe.

Deskowania winny by¢ szczelne, aby zapobiec wyciekom zaprawy cementowej z mieszanki
betonowej. Deski przylegajgce bezposrednio do betonu nie powinny by¢ szersze od 15 cm.
Deski nieimpregnowane nalezy przed betonowaniem obficie zla¢ woda.

Prawidtowos¢ wykonania deskowania nalezy sprawdzi¢ przed betonowaniem. Sprawdzenie i
dopuszczenie do uzytkowania powinno by¢ potwierdzone w dzienniku budowy przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2.2. Roboty zbrojarskie

Zbrojenie nalezy uktada¢ po odbiorze deskowania. Nalezy go tak usytuowac¢ i ustabilizowaé
w deskowaniu, aby nie ulegto przemieszczeniom podczas ukftadania i zageszczania
mieszanki betonowe;j.
Zbrojenie winno by¢ potgczone drutem wigzatkowym w sztywny szkielet.
Przed zabetonowaniem zbrojenie nalezy skontrolowa¢ w zakresie:
v' Zgodnosci utozonego zbrojenia z projektem budowlano-wykonawczym oraz
wymaganiami norm,
v' Wymiary zbrojenia: grubos¢ otuliny, rozstaw strzemion, potozenie ztgczy, diugosé
zakotwienia,

Sprawdzenie i dopuszczenie zbrojenia do zabetonowania powinno by¢ potwierdzone w
dzienniku budowy przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.



Doktadno $¢é wykonania zbrojenia

Od doktadnosci i solidnosci wykonania zbrojenia zalezy jakos¢ elementu zbrojonego i jego
pézniejsza praca w konstrukcji. Przeklada sie to bezposrednio na bezpieczehstwo
eksploatacji budynku, budowli, a tym samym bezpieczenstwo ludzi.

Dopuszczalne odchyiki w wykonaniu zbrojenia nie powinny by¢ wieksze niz:

Okreslenie wymiaru Wartosc
odchyiki

Od wymiardw siatek i szkieletow wigzanych lub zgrzewanych
a/ dlugosc¢ elementu +10 mm
b/ szerokosc¢ /wysokosc¢/ elementu
-do 1m +5mm
- powyzej 1m 10 mm
W rozstawie pretow podtuznych, poprzecznych i strzemion
alprzy @ <20 mm +10 mm
b/ przy @ > 20 mm 59
W potozeniu odgie¢ pretow 20
W grubosci warstwy otulajgcej +10mm
W potozeniu potgczen (stykow) pretdw +5cm
Przy nachyleniu skarp +25mm

5.2.3. Roboty betonowe

Mieszanke betonowg nalezy uktada¢ po odbiorze deskowania i zbrojenia elementow. Skiad
mieszanki powinien by¢ zgodny z zamoOwiong klasg betonu, a ta winna by¢ zgodna z
projektem budowlanym.

Podawanie mieszanki betonowej na miejsce wbudowania — najskuteczniej i bez uszczerbku
dla jakosci najlepiej dokona¢ tego za pomocg pompy do betonu. Nalezy tak zaprogramowac
cykle robocze, aby w jednym cyklu zabetonowa¢ odcinek do przerwy technologicznej lub
catos¢ elementu.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwy roboczej powinna byé prostopadta do kierunku
naprezen gtébwnych. Powierzchnie te nalezy przed wznowieniem betonowania starannie
przygotowa¢ do potgczenia betonu stwardnialego z betonem nowym - usungc¢ warstwe
szkliwa cementowego i przeptuka¢ woda.

Piel egnacja betonu
Beton w fazie dojrzewania nalezy pielegnowaé wg ponizszych zasad:

» Chroni¢ jego odstoniete powierzchnie przed szkodliwym dziataniem wiatru, promieni
stonecznych, w zimie mrozu.
» Utrzymywac w statej wilgotnosci gdy uzyto do mieszanki betonowej: -

cement portlandzki szybkosprawny - 3 dni,
- cement portlandzki - 7.dni,
- cement hutniczy lub inny - 14 dni.

Polewanie betonu wodg normalnie dojrzewajgcego nalezy rozpoczg¢ po 24 godzinach od
utozenia.

Jezeli temperatura wynosi +15°C i wyzej - co 3 h w dzien i raz w nocy przez pierwsze trzy
dni, w nastepnych dniach — 3 razy na dobe.

Przy temperaturze nizszej od +5°C — betonu nie polewa sie.



Obci gzanie $wie zo zabetonowanych konstrukcji betonowych

Obcigzenie zabetonowanej konstrukcji przez ludzi, lekki sprzet transportowy /ruch
dopuszczalny po torach z desek grub. 36 mm/ dopuszcza sie po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci na sciskanie co najmniej 2,5 MPa, pod warunkiem, ze odksztalcenie
deskowania nie spowoduje rys i uszkodzen w niedojrzatym betonie.

Nie nalezy obcigza¢ stropow i schodow przez co najmniej 36 h od ich zabetonowania, przy
czym okres ten przy wigzaniu betonu w temperaturze ponizej +10°C powinien by¢
odpowiednio wydtuzony.

Rozdeskowanie zabetonowanych konstrukcji

Jesli projektant nie okreslit szczegélowych wymagah usuwania deskowania, to mozna
przyja¢, ze:

- boczne elementy deskowan mozna usung¢ po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci
zapewniajgcej nieuszkodzenie powierzchni oraz krawedzi elementow,

Podpory, dzwigary i inne elementy podtrzymujgce deskowanie wznoszonej konstrukcji
nalezy usuwa¢ w takiej kolejnosci, aby nie spowodowac¢ szkodliwych naprezen w tej
konstrukcji. Rozdeskowanie nalezy wykonywac¢ pod scistym nadzorem technicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 6. Sprawdzenie
jakosci wykonanych rob6t obejmuje ocene:

* Prawidtowosci potozenia obiektu /elementu/ budowlanego w planie;

» Prawidlowos¢ cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej elementow, np.
szczelin dylatacyjnych;

» Jakosci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednorodnosci struktury,
widocznych wad i uszkodzen /raki, rysy/
- lgczna powierzchnia ewentualnych rakéw nie powinna by¢ wieksza niz 5%
calkowitej powierzchni danego elementu,
- w konstrukcjach cienkosciennych nie powinna by¢ wieksza od 1%,
- lokalne raki nie powinny obejmowac¢ wiecej niz 5% przekroju danego elementu,
- zbrojenie gtbwne nie moze by¢ odstoniete.

Dopuszczalne odchyiki od wymiaréw i potozenia konstrukcji betonowych i zelbetowych:

Odchylenia Dop.odchyika
[mm]
Odchylenia ptaszczyzn poziomych od poziomu
a/ na 1 m plaszczyzny w dowolnym kierunku 5
b/ na catg ptaszczyzne 15
Odchylenie ptaszczyzn i krawedzi ich przeciecia od projektowanego
pochylenia
a/ na 1 m wysokosci 5
b/ na catg wysokos¢ konstrukcji i w fundamentach 20
¢/ w scianach wzniesionych w deskowaniu nieruchomym oraz stupéw 15
Odchylenia w dtugosci lub rozpietosci elementéw +20
Odchylenia w wymiarach przekroju poprzecznego 18
Odchylenia w rzednych powierzchni innych elementéw 15
7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania w tym aspekcie sformutowano w ST-1 w punkcie 7.



Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot, zgodnie z dokumentacjg
projektowg. Wyniki obmiaru zostang wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek bitgd lub
przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione przez Inzyniera na pismie.

7.1. Jednostki obmiarowe
Jednostkg obmiarowg jest:

> 1 m?( metr sze$cienny) wykonania rob6t fundamentowych

8. ODBIOR ROBOT

Ogdblne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 8.

Podczas odbioru koncowego powinny by¢ przedstawione nastepujgce dokumenty:

a/ dokumentacja techniczna z naniesionymi wszystkimi zmianami w czasie budowy,

b/ dziennik budowy,

c/ protokoty stwierdzajgce uzgodnienia zmian i uzupetnienn dokumentaciji,

d/ wyniki badan kontrolnych betonu,

e/ protokoty odbioru robét zanikajgcych (np. fundamentdw, zbrojenia elementéw konstrukcji),

f/ inne dokumenty przewidziane w dokumentacji technicznej lub zwigzane z procesem
budowy, majagce wplyw na udokumentowanie jakosci wykonania konstrukcji, wymagane
zgodnie z ustawg Prawo budowlane.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne wymagania w tym aspekcie sformutowano w OSTWIOR w punkcie 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane (Dz.U. Nr 207/2003,p0z.2016 z
pozn. zm.)

Roboty betonowe na placu budowy. M. Abramowicz, Arkady W-wa 1992
Konstrukcje z betonu. WSiP, W-wa 2001

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych.

Tom I- Budownictwo ogdlne. Arkady, W-wa 1989.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA  SST-1.03

ROBOTY CIESIELSKIE - Szalowanie konstrukcji stop fundamentowych, stupow,
podciggow,

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ciesielskich i zabezpieczenia konstrukcji drewnianych elementéw
zadania inwestycyjnego:

Zagospodarowanie zbiornikdw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celéw rekreacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robét betonowych i zelbetowych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Zakres robot ciesielskich na budowie obejmuje:
I.  Szalunkéw stop fundamentowych, stupow, stropow i schodéw
II. Konstrukcja tarasu drewnianego

2. Materialy

Drewno iglaste o wilgotnosci ponizej 20% - deski szalunkowe, stemple, kofki, folie do
uszczelnienia, Sruby, gwozdzie pierscieniowe, preparaty odgrzybiajgce powszechnego
stosowania materiaty pomocnicze

3. Sprzet

Pita elektryczna, siekierki, mtotki, klucze, poziomica, pion, katomierz, faty, pedzle, wciggnik,
wiadra.

4. Transport

Dostawa - samochodem ciezarowym , roziadunek reczny, transport reczny lub za pomocg
recznej lub elektrycznej wciggarki, zuraw samojezdny.

5. Wykonanie robét

Obrobka elementéw szalunkowych, a nastepnie deskowanie elementéw zelbetowych w
koordynacji z demontazami, pracami zabezpieczajgcymi, montazem konstrukcji stalowej i
robotami zbrojarskimi.

6. Kontrola jako $ci

Polega na sprawdzaniu biezgcym prawidiowosci ustawienia szalunkow, kontroli jakosci
zastosowanych materiatébw i preparatow. Badania prawidiowosci ksztattu i wymiarow
gtéwnych konstrukcji, prawidtowosci oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elementow



skladowych, badania prawidtowosci wykonania ztgczy miedzy poszczegoblnymi elementami
konstrukcji, sprawdzenie odchylek wymiarowych oraz odchylen od kierunku poziomego i
pionowego.

7. Jednostka obmiaru

Powierzchnie deskowania petnego szalunkéw (m?),

8. Odbior

Odbiory czesciowe przed zakryciem, zapisy w dzienniku budowy - odbiera Inzynier.

9. Podstawa ptatno $ci

Po odbiorze koncowym, wedtug zapisobw w dzienniku budowy.

10. Przepisy zwi gzane

PN-71/B-10080- Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze

PN-75/D-96000- PN - Tarcica iglasta og6Ilnego przeznaczenia



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST- 1.04.

Kod PCV 45233120-6 Roboty w zakresie drog - podbudowa z kruszywa kamiennego
tamanego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych przy

Zagospodarowanie zbiornikdw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celéw rekreacyjnych.

1.2.  Zakres stosowania SST
Niniejsza SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t
drogowych i pochodnych.

1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:

- warstwy pod nawierzchnie chodnikéw z kostki brukowej betonowej

- warstwy konstrukcyjne pod taras kamienny

- warstwy pod nawierzchnie bezpieczne

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa kamiennego tamanego stabilizowanego mechanicznie — warstwa
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej lub pochodne;.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu
kruszywa o prawidiowo dobranym uziarnieniu przy optymalnej wilgotnosci.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w Specyfikacji Ogolnej.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Ogolne;.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycz agce materiatdw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacji Ogolne;j.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonywania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych, zgodnie z wymaganiami normy PN-S-06102. Kruszywo powinno byc¢
jednorodne, bez zanieczyszczeh obcych i gliniastych.



2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-B-06714-15, powinna odpowiadac
wymaganiom normy PN-S-06102, dla kruszywa na podbudowe zasadniczg. Do warstwy
podbudowy zasadniczej /nosnej/ preferowane jest kruszywo o uziarnieniu 0-31,5 mm, a do
warstwy dolnej podbudowy o uziarnieniu 31,5-63 mm. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczaé¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwo sci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania jak nizej:

Lp. | Wia sciwo $ci kruszywa Wymagania Badania
kruszywa wg normy
tamane

1 Zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075mm, %(mm) 10 PN-B-06714-15,

2 Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz %(mm) 5 PN-B-06714-15,

3 Zawarto$c¢ ziaren nieforemnych, nie wiecej niz %(mm) 35 PN-B-06714-16,

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, nie wiecej niz 1 PN-B-06714-26,

%(mm)

5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu | od 30do70 | BN-64/8931-01

metodg | lub Il wg PN-B-04481, %

6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42,

a/ Scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie 35
wiecej niz:

b/ Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 peinej liczby obrotéw, 30
nie wiecej niz:

7 Nasigkliwos¢, nie wiecej niz %(mm) 3 PN-B-06714-18,

8 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach 5 PN-B-06714-19,

zamrazania, nie wiecej niz  %(mm)

9 Wskaznik nosnosci w,.s mieszanki kruszywa, przy 80 PN-S-06102

zageszczeniu 121,00, nie wiecej niz %(mm)

2.3.3. Woda
Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢é wode w ilosci zapewniajgcej wlasciwe
zageszczenie kruszywa wg PN-88/B-32250.

2.3.4. Zrodta poboru materiatow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrdédetl uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca
powinien dostarczy¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego wyniki badan laboratoryjnych
tacznie z projektowang krzywg uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Ogolnej.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy

stosowac¢: mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanek kruszyw, rowniarki reczne i
urzadzenia wibracyjne zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne.



4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu materiatbw podano w Specyfikacji Ogolne;j.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi  srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transportu kruszywa nalezy dokona¢ w sposOb zapewniajgcy bezpieczenstwo ruchu
publicznego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania robo6t
Ogdlne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Ogolne;.

5.2. Przygotowanie podto za
Podloze pod warstwe podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
stanowi 15 centymetrowa warstwa odsgczajgca z piasku zageszczonego mechanicznie.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o parametrach projektowanych nalezy wytworzy¢ w stacjonarnych
mieszarkach poza placem budowy. Mieszanka po wyprodukowaniu winna by¢
przetransportowana na miejsce wbudowania w sposéb zapobiegajacy jej rozsegregowaniu i
nadmiernemu przesuszeniu.

5.4. Wbudowanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwach o grubosci zapewniajgcej
projektowang po zageszczeniu grubosé warstwy.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Dotyczy to kazdej warstwy podbudowy.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wg préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(metoda Il). Mieszanka
przesuszona /wilgotnos¢ mniejsza od optymalnej o 20%/ winna by¢ zwilzona okreslong ilosci
wody i rownomiernie wymieszana. Mieszanka nadmiernie nawilgocona /wilgotnos¢ wyzsza
od optymalnej o 10%/ powinna zosta¢ osuszona. Wskaznik zageszczenia podbudowy — wg
BN-77/8931-12.

5.5.  Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymana w
dobrym stanie. Wszelkie uszkodzenia podbudowy powstate z winy Wykonawcy zostang
naprawione na jego koszt przed kolejnym etapem budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robét
Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w Specyfikaciji Ogolinej.

6.2. Badania przed rozpocz eciem robot

Przed przystgpieniem do wykonywania robot Wykonawca winien uzyska¢ wyniki badan
kruszyw przewidzianych do wbudowania, a wyniki przedstawi¢ Inzynierowi/Kierownikowi
projektu w celu ich akceptacji. Badania powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone
w w pkt. 2.3. niniejszej SST.



6.3. Badania w czasie robd6t

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami w pkt. 2.3. probki nalezy
pobiera¢ losowo, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badah nalezy na
biezaco przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

6.3.2. Wilgotnos¢ mieszanki
Powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda 1), z tolerancjg +10% +-20%. Wilgotnos¢ nalezy okreslic wg PN-B-06714-17.

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy prowadzi¢ az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Wyniki badan zageszczenia nalezy na biezgco przekazywac
Inzynierowi/Kierownikowi projektu celem aprobaty.

6.3.4. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa winny obejmowaé ocene wszystkich whasciwosci okreslonych w pkt.
2.3.2.. Prébki do badan nalezy pobiera¢ losowo. Wyniki badan zageszczenia nalezy
przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu celem aprobaty.

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ i zakres pomiarow
Wykona¢ wg zalecen Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4.2. Szerokosc¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze sie r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm
do -5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04. Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekroczy¢ 10
mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg
Projektowa z tolerancjg £0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
RoOznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1cm i-2 cm.

6.4.6. Grubosc¢ podbudowy i podioza
Grubos¢ podbudowy nie moze sie r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz £10 %. To
samo dotyczy podioza, w tym wypadku warstwy odsgczajgcej z piasku.

6.4.7. Nosnos¢ podbudowy powinna miesci¢ sie w wymaganiach normowych dla danego
rodzaju podbudowy.

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére majg wieksze odchylenia od okreslonych w pkt.
6.4. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do giebokosci co najmniej 10



cm, wyréwnanie i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatlu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od
szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej
lezgcym, to Wykonawca na wiasny koszt poszerzy podbudowe przez spulchnienie warstwy
na petng jej grubosé¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie winny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokosé, zgodna z decyzjg Inzyniera/Kierownika projektu,
uzupetlnione nowym materiatem o odpowiednich whasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie nizsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez

Inzyniera/Kierownika projektu. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca
podbudowy, ale tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci wynikio z niewtasciwego wykonania
robét przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikaciji Ogodlne;.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? [metr kwadratowy] wykonanej i odebranej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Ogolnej. Roboty uznane zostang za
zgodne z Dokumentacja Projektowa, SST i zaleceniami Inzyniera/Kierownika projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Ogolne;.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- oznakowanie robét

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza

-dostarczenie na miejsce wbudowania przygotowanej w wytworni zgodnie z receptg
mieszanki kruszyw

- roztozenie mieszanki i jej zageszczenie

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skltadu ziarnowego.



4. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

5. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

7. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednia.

8. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych.

9. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie siarki metodg bromowa.

10. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.

11. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

12. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles.

13. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

14. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
15.PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
16. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych.

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.
20. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.1. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM — Warszawa
1997.
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Kod PCV 45233200-1 Roboty w zakresie ré znych nawierzchni - nawierzchnie
trawiaste.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6lowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t przy urzgdzaniu zieleni zorganizowanej w ramach zadania

Zagospodarowanie zbiornikdéw przy ulicy Okr  eznej w Chmielowicach
dla celéw rekreacyjnych.

1.2.  Zakres stosowania SST
Niniejsza SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét z
pktu 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni trawiastej:

- terendw przylegtych do czaszy zbiornikéw, biologicznie czynnego,

- skarp,

- trawnikow i klombow kwiatowych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w Specyfikacji Ogolne;j.

Row - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wode.

Darnina - pfat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnietej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiastej.

Darniowanie - pokrycie darning powierzchni podtoza w taki sposéb, aby darnina w sposéb
trwaly zwigzata sie z nim systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje sie na
ptask, pasami poziomymi, ukladanymi w rzedach réwnoleglych z przewigzaniem szczelin
pomiedzy poszczegdlnymi ptatami. Darniowanie w krate (krzyzowe) wykonuje sie w postaci
paséw darniny uktadanych pod kgtem 45°, ograniczajgcych powierzchnie o bokach np. 1,0 x
1,0 m, ktére wypetnia sie ziemig roslinng i zasiewa trawg.

Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czeSci
organicznych.

Humusowanie - zespOt czynnosci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujagcy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej
grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

Moletowanie - proces umozliwiajgcy dogeszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd,
przeprowadzany np. za pomocg walca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.



Hydroobsiew - proces obejmujgcy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnych,
srodkéw uzyzniajgcych i emulsji przeciwerozyjnych w celu umocnienia biologicznego
powierzchni gruntu.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Ogolne;.

2. MATERIALY

2.1. Ogllne wymagania dotycz agce materiatdw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacji Ogolne;j.

2.2. Wymagania dla materiatdbw nawierzchni boiskowyc  h do gier zespotowych

Darnina — tam , gdzie Wykonawca uzna za konieczne zastosowanie darniny, nalezy uzy¢
materiatu kwalifikowanego, z paszportem, poswiadczajgcym wiek darni 1,5 do 2 lat.

Ziemia urodzajna (humus) - zaleca sie zastosowa¢ zhaldowany w ramach robot
przygotowawczych.

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych, powinna byc¢
wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier/ Kierownik projektu moze zleci¢ wykonanie badan w celu
stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:

a) optymalny skfad granulo metryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawarto$¢ fosforu (P,0s) > 20 mg/m?,
¢) zawartos¢ potasu (K,0) > 30 mg/m?,
d) kwasowos¢ pH >55.

Trawy - nalezy stosowac¢ mieszanki traw. Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowac¢ do
rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie stosowa¢ mieszanki traw o drobnym,
gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

Rosliny wodne, drzewa, krzewy —wg dokumentacji projektowej.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycz ace sprz etu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikaciji Ogélnej.

3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni trawiastych

. glebogryzarki, kultywatory do uprawy gleby,

. kosiarki mechaniczne do pielegnacji trawnikow

. sprzet do pozyskania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki)

. narzedzia reczne: topata, motyka, grabie, gable, itp.

. cysterny z wodg pod ciSnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc
niedostepnych).



4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdblne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Ogolne;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikaciji Ogoinej.

5.2. Wymagania dotycz ace wykonania prac nawierzchniowych.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ robot oraz zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, oraz instrukcjami Inzyniera.

Zatozenie trawnikéw przewiduje sie siewem na powierzchniach:

- wyptaszczone wyniesienia terenu do lokalizacji placow do gier i zabaw zespotowych;
- na biologicznie czynnych, poza obszarem nasadzen krzewow i drzew.

Teren nalezy:
* oczysci¢ z gruzu budowlanego i wszelkiej roslinnosci zielnej;
* wyréwnac i splantowac¢ do projektowanych rzednych wysokosciowych.

Powierzchnia gleby winna by¢ spulchniona np. walem kolczatkg. Mozna wykonac
spulchnienie gleby glebogryzarka, rozrzuci¢ 2 cm warstwe torfu lub kompostu oraz nawozow
specjalnie przeznaczonych pod nawierzchnie trawiaste. Nastepnie nalezy uwatowac teren i
wysiaé nasiona mieszankg trawnikowg. Wysiang trawe nalezy ponownie uwatowac
przykrywszy ja uprzednio 1 cm warstwg torfu lub ziemi ogrodowej z torfem w proporcji 1:1.
Wszystkie krzewy i drzewa przewiduje sie do posadzenia wraz z brylg korzeniows.
Gtebokos¢ i $rednice dotow nalezy dostosowaé do wymiaréw brylty korzeniowej. Dla
wiekszych roslin srednica dotu powinna byé szersza od $rednicy bryly o okoto dwie
szerokosci stopy, co utatwi udeptywanie ziemi podczas sadzenia. Dla mniejszych krzewow,
taka srednica dotu pozwoli na wprowadzenie wiekszej ilosci zyznej ziemi, co przyspieszy i
utatwi przyjecie sie roslin. Doly powinny by¢ zaprawione do potowy glebokosci ziemig
urodzajng, dlatego powinny by¢ wieksze o polowe stosunku do wysokosci brylty korzeniowej
sadzonej rosliny.

Proponuje sie zakupi¢ rosliny kilkuletnie, co przyspieszy efekt dekoracyjny. Na terenie
projektowanych nasadzen, ziemie nalezy spulchni¢ recznie glebogryzarkg lub recznie
przekopac.

Materiat roslinny uzyty do realizacji projektu musi spetnia¢ okreslone normy:

- korona prawidtowo uksztattowana — 4-6 peddéw
- krzewy bez uszkodzen mechanicznych i chorobowych
- system korzeniowy prawidtowo uksztaltowany

Po posadzeniu krzewow ziemie nalezy przykryé 2 cm warstwg kory sosnowej i
systematycznie podlewac¢. Do kory mozna doda¢ mielona krede w dawce 2-4g/l, co sprzyja
utrzymaniu wilgotnosci podfoza i przeciwdziata jego nagrzewaniu.

5.3. Pielegnowanie ro $lin.

Posadzone rosliny w pierwszym roku wymagajg szczegolnie troskliwej opieki i zabiegéw
ufatwiajgcych przystosowanie do nowego srodowiska. Nasadzenia nalezy systematycznie



podlewa¢, odchwaszczaé. Dwukrotnie w roku nalezy nawozi¢ roslinnos¢ nawozem
nieorganicznym.

Specjalnych zabiegdéw w pierwszym roku wymagajg trawniki. Kiedy trawa osiggnie wysokos¢
5-8 cm powierzchnie trawnika powinno sie uwatowac lekkim walem w celu wyréwnania
powierzchni gleby, na ktérej czesto powstajg niewielkie nierownosci. Watowanie nalezy
przeprowadzi¢ kiedy gleba jest umiarkowanie wilgotna-plastyczna. Po 2-3 dniach nalezy
przeprowadzi¢ pierwsze koszenie skracajgce konce lisci o 1,5- 2 cm. Koszenia nalezy
dokona¢ przy uzyciu sprzetu o bardzo ostrych nozach. Kolejne koszenia nalezy
przeprowadzaé regularnie, gdy trawy osiggng wysokos¢ 8 cm. Pojawiajgce sie chwasty state
nalezy usuwac recznie. State koszenie znacznie ostabia ich wzrost. Jezeli po okoto 3
miesigcach od zatozenia trawnika wystgpig objawy niedoboru azotu w glebie w postaci
jasnych, zotknacych lisci traw, nalezy zastosowa¢ nawozenie siarczanem amonu w ilosci
3kg/ar. Przy duzej suszy trawnik wymaga systematycznego podlewania.

5.4. Umocnienie skarp przez obsianie traw g i ro $linami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprzez obsianie nasionami traw i roslin

motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin
w ilosci od 18 g/m? do 30 g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych
(rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

1.1. Ogdlne zasady kontroli jako sci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Ogolnej.

1.2. Badania.
1.2.1. Kontrola wykonania trawnika polega na sprawd  zeniu:

» jakosci trawnika
* sposobu wysiania trawnika
» prawidlowego uwatowania terenu

6.2.2. Kontrola jako $ci humusowania i obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnoéci z SST, oraz

na sprawdzeniu daty waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz
2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych
miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m®. Na zaros$nietej powierzchni nie mogg wystepowaé
wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Na powierzchni ok. 1 m? nalezy sprawdzi¢ doktadno$é przylegania poszczegélnych ptatow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy ) wykonanej nawierzchni trawiaste;.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? umocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, obsianie,:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie | wbudowanie humusu,

- wysiew i pielegnacja,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec
PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo nhaturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody
badan
PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte
PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci
PN-P-85012:1992 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych
PN-R65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,

03/04 ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
chodnikowe



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB IORU ROBOT
BUDOWLANYCH

SST 005

WYKONANIE ROBOT CIESIELSKICH

Kod CPV 45422000-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce

wykonania i odbioru robét ciesielskich oraz zabezpieczenia konstrukcji drewnianych
dachowych

budynkéw przy ul. Nowe Osiedle 16 i 17 w ramach zadania pn. ,Rewitalizacja obszaru przy
ul.

Nowe Osiedle”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (SST) jest czescig dokumentdw przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umoSliwiajgce i majace
na celu wykonanie robot ciesielskich polegajgcych na wymianie elementow wiezby dachowej
[

zabezpieczeniu impregnatami ognioochronnymi i ochrony biologicznej catej konstrukcji
wiezby

Zakres robot ciesielskich :

- wymiana krokwi

- wymiana stupow drewnianych

- wymiana elementéw schodowych - stopnice

Zakres robot impregnacyjnych : impregnacja istniejgcej wiezby dachowej (konstrukcja) oraz
tati

kontriat projektowanego pokrycia preparatem zabezpieczajacym ognioochronnie i
biologicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z ustawa Prawo Budowlane,
wydanymi do niej rozporzgdzeniami wykonawczymi , nomenklatura Polskich Norm i aprobat
technicznych.

1.5. Ogélne wymagania dotycz gce robdt

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania zgodng ze sztuka
budowlang , instrukcjami montaSu wydanymi przez producentéw materiatéw oraz za
zgodnosc¢ z ST i poleceniami Inspektora nadzoru . Wymagania ogélne dotyczgce robot
podano w ST pkt.1.5 ,,0g6lne wymagania dotyczace robot”.

2. MATERIALY

Do wymiany elementéw konstrukciji, na deski czotowe oraz na taty i konrtaty naleSy uSy¢
drewna sosnowego klasy K 27 o wilgotnoéci poniSej 15%.

Potaczenia wykonac za pomocg systemowych ptytek ocynkowanych oraz gwozdzi
budowlanych.

Impregnacije przeprowadzi¢ srodkiem zabezpieczajgcym konstrukcje ogniowo i biologicznie
(grzyby, owady)



USyte materiaty powinny posiadaé Aprobaty Techniczne lub byé produkowane zgodnie z
obowigzujgcymi normami. Na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do
stosowania.

Sposoéb transportu i skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami
podanymi

przez producenta.

Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczaca
skltadowanych na budowie materialéw przeznaczonych do wykonania pokry¢é dachowych.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogélne dotyczgce sprzetu podano w ST Wymagania ogdlne pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty moSna wykonaé recznie lub przy uSyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca

jest zobowigzany do uSywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wplywu
na

jakos¢ materiatow i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla srodowiska. Przewiduje sie
uSywanie : pily elektrycznej, siekierek, miotkéw, kluczy, poziomicy, katomierza, $ciggéw
ciesielskich, pedzli, wciggarki elektrycznej, wiader.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogdlne dotyczgce transportu podano w ST Wymagania ogélne pkt.4.

4.2. Transport materiatow:

4.2.1. Do transportu materiatow i urzgdzen stosowac nastepujgce sprawne technicznie
Srodki

transportu np. :

- samochdd skrzyniowy

- samochéd dostawczy

- ciggnik kotowy z przyczepa

- weiggarka elektryczna lub Suraw samojezdny.

Przy za- i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych naleSy przestrzegaé
przepiséw obowigzujgcych w transporcie drogowym.

4.2.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkow transportu, ktére wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewoSonych materiatow.

4.2.3. Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania
przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.. Wymagania ogdlne

Wymagania ogélne dla wykonywania robo6t podano w ST Wymagania ogélne pkt.5

5.2. Wymiana elementéw wi ezby i desek czolowych na zatamaniu dachu

mansardowego

Wymiana elementow konstrukcji wiezby :

- demonta8 elementéw rozpoczaé po rozbiérece pokrycia z eternitu i zabezpieczeniu
(wyparciu)

konstrukcji dachu.

- wymieniane elementy drewniane powinny posiada¢ przekrdj zgodny z elementami
demontowanymi i by¢ wykonane z drewna klasy K 27 o wilgotnosci max. 15 %.

- elementy drewniane zabezpieczone ognioochronnie i biologicznie

- lgczenia wykonac z systemowych tacznikéw z blachy ocynkowanej i gwozdzi budowlanych
5.3. Wymiana czesci stopni schodowych — demontas istniejgcych stopni z drewna gr. 32 mm
[

zastgpienie ich stopniami z drewna bukowego z montaSem na wkrety i kleje do drewna

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci ich wykonania z wymaganiami



niniejszej specyfikacji, bieSgcym sprawdzaniu prawidtowosci zabezpieczen
impregnacyjnych,

kontroli jako$ci zastosowanych materiatow. Sprawdzi¢ naleSy prawidtowo$é ksztattu i
wymiarow

elementéw konstrukcyjnych, prawidtowosci wykonania tgczen pomiedzy elementami
konstrukciji,

sprawdzenia odchytek pomiarowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostk g obmiarow g robot jest:

- dla wymiany elementow konstrukcji dachu — mb.

- dla impregnacji elementéw drewnianych - mz

7.2. llos¢ robdt okresla sie na podstawie obmiaru robot zatgczonego do SIWZ
sprawdzonych w naturze

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot czesciowy przed wykonaniem pokrycia , dokonany przez inspektora nadzoru i
potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Zasady odbioréw zgodnie z pktem 8 ST
Wymagania

0g0lne

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zgodnie z pkt. 9 ST. Wymagania ogdlne po dokonaniu odbioru czesciowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-71/B-10080 — Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze
PN-75/D-96000-PN — Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia



